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Das KNE - ein neutraler Ansprechpartner Bl e Erergenence

= Versachlichung von Debatten und Beitrag zur Konfliktklarung.

= Planung, Genehmigung, Bau, Betrieb von EE-Anlagen, Netze und Speicher,
Schwerpunkt Onshore-Windenergie.

Wissensrespons, Beratungsanfragen

Konfliktberatung
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Das KNE

Bereitstellung von Fachwissen

‘ KNE | Kompetenzzentrum

I stz und Energiewende

.Ist das KNE auch auf Twitter?” sind wir oft
gefragt worden und mussten zugeben: .Noch
nicht”, Aber ab sofort kénnen wir diese Frage mit
Ja. natGrlich!” beantworten.
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Fachwissen Beratung

andlun, larf bei der Einordnun,
der PROGRESS-Studie
Das KNE fihrte 2017 eine Befragung zur
.PROGRESS-Studie” durch, um den
Verbreitungsgrad von Ergebnissen der Studie
sowie bestehende Unklarheiten zu erfassen und
Rackschlisse auf den Vermittlungsbedarf
2wischen Wissenschaft und Praxis zu ziehen.
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«Alles ist moglich, wenn es unter den
Beteiligten ausgehandelt wird"

Dr. Bettina Knothe, Leiterin der Abteilung
Konfliktberatung im KNE, berichtete im Interview
mit der taz (8. Januar 2018) Gber die Anliegen
und Bedenken der Blrgerinnen und Birger bei
der Umsetzung von MaBnahmen zur Erzeugung
Energien, ir

>

KNE-Veréffentlichungen:
Fachwissen > Auf einen Blick

Kontakt:
anliegen@naturschutz-

energiewende.de

www.naturschutz-energiewende.de
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Herausforderungen einer naturvertraglichen
Windenergienutzung

= Mangel an konfliktarmen Standorten.

= Prognoseunsicherheiten bei Bewertung des Kollisionsrisikos
(vgl. Grunkorn et al. 2016).

= Nachtragliche Ansiedlungen.

— steigende Anforderungen an Vermeidungs-/Verminderungsmalinahmen.

— Wirksamkeit vieler anerkannter Mal3nahmen nicht empirisch belegt.
(Laufende BfN-Forschungsprojekte: NatForWINSENT, WINVERMIN).

— Haufige Auflage: Abschaltung wahrend Zeiten mit erhdhtem
Kollisionsrisiko.
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Anforderungen an eine wirksame und effiziente
Betriebsregulierung

= Hohe Prognosesicherheit der Mallnahmenwirksamkeit.

= Prazisierung der Abschaltzeiten: bedarfsgerecht.

Welche technischen Anforderungen ergeben sich daraus?

1. Hohe Erkennungswahrscheinlichkeit von Individuen im Anlagenumfeld.

2. Ausreichend Zeit bzw. Reichweite um Abschaltung durchzuftuhren.
3. Identifikation bzw. Differenzierung zwischen Art bzw. Artengruppe.

4. Automatischer oder automatisierter Vorgang.
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Ubersicht Gber existierende Systeme zur
Vogelerkennung und Vergramung (KNE 2018)

Vielzahl an Systemen in unterschiedlichen Entwicklungsphasen:

Kamera-gestUtzte Systeme (Bsp.: DTBird, IdentiFlight, SafeWind).

Radar-gestltzte Systeme (Bsp.: DeTect, Swiss Birdradar, Robin Radar).

GPS-gestutzte Systeme (Bsp.: Geofences).

Sensor-gestutzte Systeme (Bsp.: WT-Bird, B-finder).
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Technische Systeme
zur Vermeidung von
potenziellen Auswirkungen
auf Vogel und Flederméause

durch die Windenergienutzung

Quelle: KNE 2018



Kamera-Systeme - Funktionsweise

= Kamera-gestutztes System zur automatischen

*

Flugobjekterkennung in Echtzeit,

bedarfsgerechten akustischen
Warnung/Vergramung,

Betriebsregulierung,

Daten-Dokumentation.

= Unabhangige Studien zur Validierung eines
Systems; weitere Studien ausstehend.

= Praxisanwendung in mehreren europaischen
Landern; seit kurzem auch in Deutschland.
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Schematische Darstellung
optische Erfassung
Warnsignal
Vergramungssignal

== gutom. Abschaltung
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Kamera-Systeme
- Leistungsfahigkeit und Einschrankungen
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Reduziert Kollisionsrisiko, aber Kollisionen nicht vollig auszuschlief3en!

= Hohe Erfassungsrate fur Grol3vogel.

Abhangigkeit von Sicht- und Lichtverhaltnissen.

Begrenzte Reichweite optischer Erfassung.

Dauer bis Rotorstillstand entscheidend fir Kollisionsvermeidung.

Akustischer Vergramung kommt wichtige Rolle zu; Vogel bringt sich ggf.
selbst aus Gefahrenbereich.

Keine automatisierte Flugobjekt-Erkennung und Entfernungsmessung
(Ausnahme: Stereokamera); hohe Falsch-Positiv-Rate.
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Exkurs: akustische Vergramung

= abnehmende Wirksamkeit durch Gewdhnungseffekt nicht ausgeschlossen
(Langzeitwirkung bisher nicht untersucht).

Erfahrungen von Flughafen (Harris & Davis 1998).

Bioakustische Signale zeigten geringste Gewdhnung, aber keine Option fur
Greifvogel (CWW2017).

Lautstarke bedingt Reichweite - begrenzt.

Storung nach § 44 Abs. 1 Nr. 2 BNatSchG; Prafung im Einzelfall,
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Radar-Systeme - Funktionsweise

= Kontinuierliche, weitrdumige Echtzeiterfassung bei Tag und Nacht.

Echo Intensity (dBm)

= Automatisierte Daten-Analyse und -Interpretation.

-110 105 -100 -95 -90 -B5 -80

= Umfassende Informationen Gber Durchzugraten und Flugbewegungen
(Einzelvogel): Position, Fluggeschwindigkeit, -richtung, -héhe, Erfassungs-
zeitpunkt, GroRBenklasse, Flugrouten.

TTTTTTITTITTITTITTITTITTITTITTITTT
305 352 399 446 493 54 5387 634 681 728 TT6 823

= Prototypen: Identifikation von Arten mittels Fligelschlagfrequenz.

time-(s)

— Ermaoglicht art- bzw. artengruppen-spezifische Betriebsregulierung.

-a0 -85

Echo Intensity (dBm)

-95
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time (s)

Quelle: swiss-birdradar.com
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Radar-Systeme - Leistungsfahigkeit und
Einschrankungen Bl e trgenence

= Sehr hohe Echtzeit-Erfassungsrate von Einzelvogeln (und Fledermausen).

Reichweite uber mehrere Kilometer.

360°-Abdeckung theoretisch moglich.

Bei starkem Regen Funktion eingeschrankt.

Vergleichsweise hohe Kosten fur Anschaffung, Installation und Wartung.

Quelle: Robin Radar Systems

© KNE, Eva Schuster Fachforum ,Technische Systeme zur Vogelerkennung”am 14.02.2018 11



Geofences (Sheppard et al. 2015)
- Funktionsweise

ENTER GEOFENCE ' ™ : u GPS-T@lemEtrierung von

SMS alert sent

Fx rta to 30sec PR Einzelvogeln.

+ = Festlegung von
konzentrisch angelegten
virtuellen Grenzzaunen.

= Automatische Meldung
< bei Uberfliegen einer
EXIT GEOFENCE - Grenze'

SMS alert sent

= Abschaltung automatisch
oder manuell.

Sheppard et al. (2015, S. 4)
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Geofences (Sheppard et al. 2015)
Leistungsfahigkeit und Einschrankungen

= Kontinuierliche und nahezu punktgenaue Erfassung bei Tageslicht.
= Besenderung jedes Individuums erforderlich.

= Bei Verlust, Beschadigung, Bruterfolg - erneutes Fangen des Tieres
(wahrenddessen Abschaltung der WEA?).

= Beeintrachtigungs- und Verletzungsgefahr durch Fang und Besenderung.

= Funktionsfahigkeit (Erfassungs- und Ubertragungsintervall) abhangig von
Batterieleistung.
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Einordnung

Vielzahl an unterschiedlichen Systemen vorhanden, aber keines davon ist
ein , Alles-Kdnner".

Unterschiedliche Entwicklungsstande; Defizite insbesondere bei
automatisierter Arterkennung, Erfassungsrate, Reichweite.

Technologien besitzen Potenzial Kollisionen zu vermindern und mit
Prognoseunsicherheiten umzugehen; Kollisionen konnen nicht vollig
ausgeschlossen werden.

LSorgfaltige” Standortwahl wird dadurch nicht ersetzt; auch zur
Abschatzung von zu erwartenden standortspezifischen Einbul3en.

Informationen basieren oft auf Herstellerinformationen; unabhangige
Studien nur fur einzelne Systeme vorhanden.

Wirksamkeit noch nicht ausreichend belegt; weitere Uberpriifungen
durch unabhangigen Akteur unbedingt erforderlich.

© KNE, Eva Schuster Fachforum ,Technische Systeme zur Vogelerkennung”am 14.02.2018

KNE | Kompetenzzentrum
Naturschutz und Energiewende

14



Herzlichen Dank fur Ihre Aufmerksamkeit!

Die KNE-Prasentation wird nur zur internen Verwendung zur Verfugung
gestellt. FUr eine Weiterleitung oder Verdffentlichung ist die Zustimmung
des Kompetenzzentrums Naturschutz und Energiewende erforderlich.

Kontakt zum Kompetenzzentrum Naturschutz und Energiewende:

Eva Schuster

+49 30 - 7673738-23
® eva.schuster@naturschutz-energiewende.de
(® www.naturschutz-energiewende.de
) @KNE_tweet
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